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RESUMO 

 

Esta monografia apresenta um material didático para aplicação de um aparato 

experimental automatizado voltado para relacionar grandezas físicas e o 

debate sobre questões ambientais em aulas com experimentos em Física. O 

trabalho consiste inicialmente em uma discussão a cerca do meio ambiente e 

Agenda 2030 e a necessidade de levar tais temas às escolas, promovendo 

conscientização e visão de mundo sustentável através do ensino de ciências, 

sendo neste trabalho, especificamente da Física. Em seguida são 

apresentados a montagem do experimento, a automatização do experimento 

usando a unidade microcontrolada Raspberry Pi Pico W e a linguagem de 

programação Python, testes das diferentes partes do kit, os resultados obtidos, 

a discussão dos resultados e as conclusões. 
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